
K
E
Y
C
O
N
C
E
P
T

Y
o
u

 
c
a
n

 
u
s
e 
a
s
e
q
u
e
n
c
e 

of
t
w
o 
o
r

m
o
r
e
t
r
a
n
s
f
o
r
m
a
t
i
o
n
s 
t
o
m
a
p
 
a

p
r
e
i
m
a
g
e 
t
o 

its
i
m
a
g
e
.

Y
o
u

 
c
a
n

 
m
a
p
Д
А
В
С
 

o
n
t
o

 
A
A
" 

В
" 
С
"

b
y 

a
translation 

3
u
n
i
t
s

 
r
i
g
h
t

f
o
l
l
o
w
e
d 
b
y 
a

9
0
°
c
l
o
c
k
w
i
s
e

 
r
o
t
a
t
i
o
n

a
b
o
u
t
 

t
h
e
origin.

Q

4
A

A
C

B
A

B

C

-
4

-
2

B
X

Ο

2
4

D
o
Y
o
u
U
n
d
e
r
s
t
a
n
d
?

1
.

E
s
s
e
n
t
i
a
l

 
Q
u
e
s
t
i
o
n 

H
o
w
 

c
a
n
y
o
u 

u
s
e 
a

s
e
q
u
e
n
c
e 
o
f
t
r
a
n
s
f
o
r
m
a
t
i
o
n
s 
t
o
m
a
p
 
a
p
r
e
i
m
a
g
e

t
o 

its
i
m
a
g
e
?

D
o
Y
o
u
K
n
o
w

 
H
o
w
?

In
4
–
6
,
 

u
s
e

 
t
h
e
d
i
a
g
r
a
m

 
b
e
l
o
w
.

9
-

A
У

6

W
42

Z

Y

X

-
4

X

-
2
이

2
4

Y
2

-
4

W
Z
'

KET 
CEPT

2
.
M
a
k
e

 
S
e
n
s
e
 

a
n
d
P
e
r
s
e
v
e
r
e 
A

p
r
e
i
m
a
g
e 

is

r
o
t
a
t
e
d
 

1
8
0
°
a
b
o
u
t
 

t
h
e
origin
 

a
n
d
t
h
e
n
r
o
t
a
t
e
d

1
8
0
°
a
b
o
u
t
 

t
h
e

origin
 

a
g
a
i
n
.
C
o
m
p
a
r
e
 

t
h
e

p
r
e
i
m
a
g
e
 

a
n
d
i
m
a
g
e
.

4
.
D
e
s
c
r
i
b
e 
a
s
e
q
u
e
n
c
e 

o
f
t
r
a
n
s
f
o
r
m
a
t
i
o
n
s
 

t
h
a
t

m
a
p
s
rectangle
 

W
X
Y
Z

 
o
n
t
o

r
e
c
t
a
n
g
l
e
 

W
'
X
' 
Y
'
Z
'
.

3
.
R
e
a
s
o
n
i
n
g 
A

f
i
g
u
r
e

 
A
B
C
,

 
w
i
t
h
v
e
r
t
i
c
e
s
 

A(2, 
1),

B(7, 
4),

a
n
d

 
C(2,
 

7), 
is
r
o
t
a
t
e
d
 

9
0
°
c
l
o
c
k
w
i
s
e
 

a
b
o
u
t

t
h
e

origin,
 

a
n
d
t
h
e
n

reflected
 

a
c
r
o
s
s
 

t
h
e

y-axis.

D
e
s
c
r
i
b
e

 
a
n
o
t
h
e
r
s
e
q
u
e
n
c
e
 

t
h
a
t
w
o
u
l
d

 
r
e
s
u
l
t
 

i
n

t
h
e
s
a
m
e
i
m
a
g
e
.

5
.

D
e
s
c
r
i
b
e

 
a
n
o
t
h
e
r
 

w
a
y

 
t
h
a
t

 
y
o
u
c
o
u
l
d

 
m
a
p

r
e
c
t
a
n
g
l
e
 

W
X
Y
Z

 
o
n
t
o

 
W
'
X
' 
Y
'
Z
'
.

6
.
D
r
a
w
 

t
h
e
i
m
a
g
e 

o
f
r
e
c
t
a
n
g
l
e

 
W
X
Y
Z

 
a
f
t
e
r 
a

r
e
f
l
e
c
t
i
o
n
 

a
c
r
o
s
s
 

t
h
e

 
line 

y 
=
 1
a
n
d
 
a
t
r
a
n
s
l
a
t
i
o
n

1
u
n
i
t

right.
 

L
a
b
e
l
 

t
h
e
i
m
a
g
e 
W
" 
X
" 
Y
"

 
Z".

3
3
0
 

6
-
4
C
o
m
p
o
s
e
T
r
a
n
s
f
o
r
m
a
t
i
o
n
s



P
R
A
C
T
I
C
E

N
a
m
e
:

P
r
a
c
t
i
c
e 
&
P
r
o
b
l
e
m

 
S
o
l
v
i
n
g

7
.
L
e
v
e
l
e
d

 
P
r
a
c
t
i
c
e

 
D
e
s
c
r
i
b
e 
a
s
e
q
u
e
n
c
e 
o
f
t
r
a
n
s
f
o
r
m
a
t
i
o
n
s

t
h
a
t
m
a
p
s
A
Q
R
S

 
o
n
t
o
A
T
U
V
.

S
c
a
n
 

for

M
u
l
t
i
m
e
d
i
a

y
S

8
V

4
R

A
t
r
a
n
s
l
a
t
i
o
n

u
n
i
t
s
 

left
a
n
d

u
n
i
t
s
d
o
w
n
,

U
T

8
-
4

Ο
4

8

f
o
l
l
o
w
e
d 
b
y 
a

a
c
r
o
s
s
 

t
h
e

-
4

-
8

8
.
M
o
d
e
l

 
w
i
t
h
M
a
t
h 
A

f
a
m
i
l
y

 
m
o
v
e
s
 
a
table,

s
h
o
w
n 

a
s
r
e
c
t
a
n
g
l
e
 

E
F
G
H
, 
b
y
translating 

it 
3
u
n
i
t
s

left
 

a
n
d 
3
u
n
i
t
s

 
d
o
w
n
f
o
l
l
o
w
e
d 
b
y 

a
9
0
°
r
o
t
a
t
i
o
n

a
b
o
u
t
 

t
h
e

origin.
 

G
r
a
p
h 

E
' 

F' 
G
' 
H
'

 
t
o
s
h
o
w
 

t
h
e

n
e
w

l
o
c
a
t
i
o
n 
o
f
t
h
e
t
a
b
l
e
.

A
У

8
G

64

E
F

2

9.
D
e
s
c
r
i
b
e 
a
s
e
q
u
e
n
c
e 
o
f
t
r
a
n
s
f
o
r
m
a
t
i
o
n
s
 

t
h
a
t

m
a
p
s

quadrilateral
 

A
B
C
D 

t
o
quadrilateral
 

H
I
J
K
.

4
D

C

2

Ο

H

A
B

2
4
X

-
4

-
2

K

4

-
4

-
2

YO

2
4

6
8
x

T
U
T
O
R
I
A
L

1
0
.
M
a
p
A
Q
R
S 
t
o
A
Q
' 

R
' 
S
'
w
i
t
h 
a
reflection

a
c
r
o
s
s
 

t
h
e
y-axis

f
o
l
l
o
w
e
d 
b
y 
a
t
r
a
n
s
l
a
t
i
o
n

6
u
n
i
t
s
d
o
w
n
.

S

Q
A
y

4
R

2

1
1
.
H
i
g
h
e
r

 
O
r
d
e
r
Thinking 

A
s
t
u
d
e
n
t
 

s
a
y
s

 
that 

h
e

w
a
s
r
e
a
r
r
a
n
g
i
n
g

 
f
u
r
n
i
t
u
r
e 
a
t
h
o
m
e

 
a
n
d 
h
e
u
s
e
d

a
glide

reflection 
t
o
m
o
v
e
 
a
table
 

w
i
t
h

 
legs

f
r
o
m

o
n
e

 
s
i
d
e 
o
f
t
h
e
r
o
o
m 

t
o
t
h
e
o
t
h
e
r
.
 

W
i
l
l 
a
g
l
i
d
e

reflection
 

r
e
s
u
l
t 
in 

a
f
u
n
c
t
i
o
n
i
n
g
 

t
a
b
l
e
?
E
x
p
l
a
i
n
.

-
4

-
2

Ο
2

-
2
|

-
4

4

6
-
4
C
o
m
p
o
s
e

Transformations
 

3
3
1


